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Operazioni iniziali

Non accendere il motore quando I'elica & fuori dall'acqua. Il
contatto con I'elica rotante puo provocare gravi lesioni.

Non utilizzare il motore in aree in cui sono presenti persone in
acqua che potrebbero entrare a contatto con le parti in
movimento del motore.

Ogni utente é responsabile della condotta della propria
imbarcazione. Le funzioni di autopilota sul motore elettrico
migliorano la governabilita dell'imbarcazione, ma non esimono
l'utente dal navigare responsabilmente e con prudenza. Durante
la navigazione, evitare le zone pericolose e non lasciare mai il
timone.

Apprendere le modalita d'uso dell'autopilota in acque calme e
tranquille.

Prestare attenzione durante I'uso del motore elettrico in
prossimita di moli, scogli affioranti, pontili, tralicci e altre
imbarcazioni.

NOTA: prepararsi a fare scorrere verso il basso il motore
quando si allenta la cinghia.

3 Aumentare o ridurre la profondita del trolling motor.

AWVISO

Non abbassare il motore tanto da comprimere il cavo a
spirale. Quando il cavo a spirale viene compresso, pud
essere danneggiato dall'attrito durante le virate e pud
causare un movimento imprevisto quando si utilizza la
funzione punto di ormeggio.

Prima di pulire o intervenire sull'elica, scollegare sempre il
motore dalla batteria per evitare possibili incidenti.

/\ ATTENZIONE
Tenere sempre con sé il telecomando quando si utilizza il
motore elettrico. Se, in un qualsiasi momento, il funzionamento
del motore elettrico deve essere modificato o arrestato, e
possibile premere & sul telecomando, premere sul pedale o
premere il pedale o premere () sul supporto per arrestare I'elica.

Quando si utilizzano le funzioni dell'autopilota, prepararsi ad
arresti improvvisi, accelerazioni e virate.

Prestare la massima attenzione durante la movimentazione del
motore per evitare spiacevoli incidenti.

Quando si esegue lo stivaggio o l'installazione del motore,
prestare attenzione alle superfici scivolose intorno al motore. Lo
scivolamento durante lo stivaggio o l'installazione del motore
puo causare lesioni.

AVWVISO

E necessario fissare la cinghia di sicurezza durante lo stivaggio
del motore elettrico. Il mancato fissaggio del motore elettrico in
posizione di stivaggio mediante la cinghia di sicurezza puo
provocare un'attivazione imprevista, danneggiando
I'imbarcazione e il motore elettrico.

Dislocare il motore dalla posizione di riposo

1 Sganciare la fascetta di sicurezza.

2 Tirare indietro il cavo di trazione fino a quando non si arresta
per rilasciare il fermo e continuare a tenerlo stretto.

3 Sollevare il motore e farlo avanzare utilizzando il cavo di
trazione, quindi abbassarlo lentamente nella posizione di
dislocamento.

4 Se necessario, spingere verso il basso il braccio di
montaggio per bloccare il motore nella posizione di
dislocamento.

Regolare la profondita del trolling motor

1 Spostare il motore in modo che si arresti a meta tra le
posizioni di riposo e dislocamento.

2 Allentare la cinghia alla base dell'alloggiamento del sistema
di timoneria.

4 Serrare la cinghia alla base dell'alloggiamento del sistema di
timoneria.

5 Selezionare un'azione:

» Se si sta dislocando il trolling motor, spostare il motore
nella posizione completamente dislocata per controllare la
profondita.

» Se si sta riponendo il trolling motor, spostare il motore
nella posizione di stivaggio per controllare la profondita
(Riporre il motore dalla posizione di dislocamento,
pagina 1).

6 Se necessario, ripetere questa procedura per impostare la
profondita corretta per la posizione dislocata o riposta.

Riporre il motore dalla posizione di
dislocamento

E necessario attendere che il motore di trasmissione smetta di
girare prima di spostarlo nella posizione di stivaggio. Se il
motore ruota ancora quando si sposta nella posizione di
stivaggio, potrebbe danneggiare il sistema di timoneria.

1 Tirare in alto il cavo di trazione fino a quando non si arresta
per rilasciare il fermo e continuare a tenerlo stretto.

2 Sollevare il cavo di trazione verso I'alto e all'indietro per
sollevare e abbassare lentamente il motore nella posizione di
riposo.

AVWVISO

E necessario regolare la profondita del trolling motor in modo
che si appoggi saldamente sulle guide della base del
supporto @ nella posizione di stivaggio (Regolare la
profondita del trolling motor, pagina 1). Se la regolazione &
poco profonda, potrebbe premere sulla molla a gas. Se la
regolazione & troppo profonda, potrebbe causare la
fuoriuscita dell'estremita della base del supporto. Lo stivaggio
del motore con una profondita troppo alta o troppo bassa puo
danneggiare il motore.
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3 Se necessario, spingere verso il basso I'alloggiamento del
sistema di timoneria per bloccarlo in posizione di riposo.

4 Fissare la fascetta di sicurezza (Fissare la fascetta di
sicurezza, pagina 2).

Fissare la fascetta di sicurezza

AVVISO

E necessario fissare la cinghia di sicurezza durante lo stivaggio
del motore elettrico. Il mancato fissaggio del motore elettrico in
posizione di stivaggio mediante la cinghia di sicurezza pud
provocare un'attivazione imprevista, danneggiando
I'imbarcazione e il motore elettrico.

La fascetta di sicurezza trattiene saldamente il motore alla base
nella posizione di riposo e ne impedisce il dislocamento
involontario.

1 Con il motore in posizione di riposo, sollevare I'estremita
lunga della fascetta D sopra la parte superiore del motore.

2 Passare |'estremita della fascetta attraverso la fibbia @
sull'altra estremita della fascetta.

3 Tirare la fascetta attraverso la fibbia fino a fissare
saldamente il motore al supporto.

4 Estrarre la fascetta dalla fibbia e spingerla verso il basso per
fissarla all'altro lato della fascetta.

Pannello dello schermo del trolling motor

Il pannello dello schermo sul supporto del trolling motor mostra
informazioni importanti.

NOTA: la retroilluminazione sul pannello dello schermo reagisce
alla luce ambientale e si attenua automaticamente di notte.

~ Giallo: il motore ha un segnale GPS forte.

Stato del Giallo: il motore ha un segnale GPS debole.

segnale GPS | Rosso: il motore non riceve alcun segnale GPS.

s Verde: il motore funziona normalmente.

Stato del Rosso (fisso): il software del motore € in fase di avvio.

motore Rosso (lampeggiante): si & verificato un errore di
sistema.

Blu: il dispositivo & in modalita di associazione.
Giallo: il motore € in modalita di ripristino (per gli
aggiornamenti del software e le procedure di ripri-
stino).

Q) Tenere premuto per spegnere il motore.

Accensione NOTA: per impostazione predefinita, il trolling motor
si accende automaticamente quando riceve alimenta-
zione. Non € necessario premere questo pulsante per
accenderlo. Questa opzione pud essere modificata
nelle impostazioni (Impostazioni del trolling motor,
pagina 9).

Il trolling motor si spegne automaticamente dopo due
ore in posizione di stivaggio.

Quando l'elica ruota, premere per arrestarla.
Premere tre volte per attivare la modalita di associa-
zione.

< Si accende quando l'elica & attivata (Attivazione e

Stato dell'elica |disattivazione dell'elica, pagina 6).

2 Si accende quando il mantenimento direzione &

Stato del attivato (Mantenimento della direzione, pagina 7).

mantenimento

direzione

K Si accende quando il punto di ormeggio € attivato

Stato del punto |(Mantenimento della posizione, pagina 7).

di ormeggio

Indicatore di stato
Il LED 2 indica lo stato del motore.

Verde | Funzionamento normale

Rosso |Fisso: avvio del sistema in corso
Lampeggiante: errore di sistema

Blu Modalita di associazione

Giallo |Modalita di ripristino (per aggiornamenti software e procedure di

ripristino)

@ Indica il livello di velocita del motore (Regolare la
Velocita velocita del trolling motor, pagina 6).

Verde: la batteria del motore & carica.

Stato della Giallo: la batteria del motore € scarica.

batteria del 0sso: la batteria del motore & molto scarica.

trolling motor

Calibrazione del motore elettrico

E necessario calibrare la bussola nel motore elettrico prima di
utilizzare le funzioni dell'autopilota. Per ottenere risultati ottimali,
& necessario calibrare il motore in un giorno con vento scarso o
assente e acque calme. E possibile ripetere il processo di
calibrazione se le funzioni dell'autopilota non funzionano come
previsto.

1 Portare l'imbarcazione in mare aperto e calmo e fermarla.

L'imbarcazione deve essere ferma per iniziare il processo di
calibrazione.

2 Accertarsi che il motore elettrico si trovi in posizione di
utilizzo (Dislocare il motore dalla posizione di riposo,
pagina 1).

3 Sul telecomando, selezionare = > Impostazioni > Trolling
motor > Calibra > Bussola.

4 Per virare utilizzando il pedale o il motore fuoribordo, seguire
le istruzioni visualizzate sullo schermo.

Impostazione dell'offset della prua

In base all'angolo di installazione, il trolling motor potrebbe non
allinearsi alla linea centrale dell'imbarcazione. Per ottenere
risultati ottimali, & necessario impostare I'offset della prua.

1 Utilizzando il telecomando, regolare I'angolo del trolling motor
@ in modo che sia allineato alla linea centrale
dell'imbarcazione @, puntando in avanti.

Operazioni iniziali



2 Sul telecomando, selezionare = > Impostazioni > Trolling
motor > Calibra > Offset prua.

3 Se necessario, ripetere questa procedura.

Connessione al chartplotter

Prima di collegare il trolling motor, & necessario installare sul
chartplotter Garmin® compatibile la versione software piu
recente.

E possibile connettere il trolling motor in modalita wireless a un
chartplotter Garmin compatibile sull'imbarcazione. Dopo aver
connesso un chartplotter compatibile, € possibile controllare il
trolling motor dal chartplotter oltre al telecomando e al pedale.

1 Accendere il chartplotter e il trolling motor.
2 Assicurarsi che il chartplotter ospiti una rete wireless.

NOTA: se sono installati piu chartplotter, solo uno € I'host
della rete wireless. Per ulteriori informazioni, consultare il
manuale utente del chartplotter.

3 Sul chartplotter, selezionare Impostazioni > Comunicazioni

> Dispositivi wireless > Trolling motor Garmin > Avvia.

4 Sul pannello dello schermo del trolling motor, premere & tre
volte per attivare la modalita di associazione.

L'icona 2 sul pannello dello schermo del trolling motor
diventa blu durante la ricerca di una connessione al
chartplotter e diventa verde quando la connessione viene
stabilita correttamente.

Quando la connessione viene stabilita, sul chartplotter viene
visualizzato un messaggio di conferma.

5 Dopo aver connesso correttamente il chartplotter e il trolling
motor, attivare la barra del trolling motor sul chartplotter per
controllare il motore.

Vedere la versione piu recente del manuale utente del
chartplotter per le istruzioni complete sul funzionamento.

Telecomando

Installazione delle batterie

Il telecomando funziona utilizzando due batterie AA (non
incluse). Per ottenere risultati ottimali, utilizzare batterie al litio.

1 Ruotare il D-ring in senso antiorario, quindi sollevare il
coperchio per rimuoverlo.

2 Inserire due batterie AA rispettando la polarita.

3 Riposizionare il coperchio della batteria e ruotare il D-ring in
senso orario.

Fissaggio di un laccetto

1 Dalla parte posteriore del telecomando, inserire il passante
del laccetto D nell'alloggiamento.

2 Inserire l'altra estremita del laccetto @ nel passante e tirare.

3 Se necessario, fissare il laccetto al collo o al polso per
mettere il dispositivo in sicurezza durante I'uso.

Tasti del telecomando

Tasto Descrizione

DG Tenere premuto per accendere o spegnere il telecomando.
B

® Premere per attivare e impostare il cruise control sulla SOG
corrente (Mantenere la velocita, pagina 6).

Premere per disattivare il cruise control e tornare al controllo
manuale della velocita.

E Se I'elica & attivata, premere per impostarla sulla velocita
massima (Attivazione della velocita massima, pagina 6).
Se l'elica € disattivata, premere per attivarla e impostarla
sulla velocita massima.

Premere nuovamente per tornare alla velocita e allo stato
dell'elica precedenti.

® Premere per utilizzare il controllo manuale (Virata manuale
del trolling motor, pagina 6).

Tenere premuto per sterzare utilizzando i gesti (Uso dei
controlli tramite gesti per sterzare, pagina 7).

<« Premere per attivare e disattivare I'elica (Attivazione e disatti-
vazione dell'elica, pagina 6).

Telecomando



Descrizione ‘

Premere per navigare nel menu (Navigazione nei menu,
pagina 4).

Quando ci si trova nel menu, premere } per selezionare una
voce di menu, quindi { per tornare indietro.

Quando ¢ attivato il punto di ormeggio, premere per
spostarne la posizione in avanti, all'indietro, a sinistra o a
destra con incrementi di 1,5 m (5 piedi).

Quando ¢ attivato il mantenimento direzione o il controllo
manuale, premere { e ) per effettuare rotazioni di un grado o
tenere premuto per effettuare virate con incrementi di cinque
gradi.

Premere a e - per variare la velocita in incrementi oppure
tenere premuto per variare la velocita in modo continuo.

Tasto

r)v

PROP | Mostra il livello di velocita dell'elica (Regolare la velocita del
trolling motor, pagina 6).

NOTA: quando si utilizza il cruise control, questo campo viene
sostituito da ‘©®.

SOG |Indica la SOG misurata nelle unita specificate.

>

Premere per attivare il mantenimento direzione (impostare e
mantenere la direzione corrente) (Mantenimento della
direzione, pagina 7).

Premere per disattivare il mantenimento direzione, arrestare
I'elica e riprendere il controllo manuale.

Tenere premuto per impostare il mantenimento direzione
puntando il telecomando (Uso dei controlli tramite gesti per
regolare il mantenimento direzione, pagina 7).

) Premere per attivare il punto di ormeggio . Il punto di
ormeggio utilizza il trolling motor per mantenere la posizione
(Mantenimento della posizione, pagina 7).

Quando é attivato il punto di ormeggio, premere per disatti-
varlo e tornare alla modalita di correzione della direzione
precedente.

Tenere premuto per spostare la posizione del punto di
ormeggio puntando il telecomando (Uso dei controlli tramite
gesti per regolare la posizione mantenuta, pagina 7).

Premere per aprire il menu.
Premere per chiudere il menu.

2 Premere per contrassegnare un waypoint.

Da 1 a 4| Premere per aprire la scelta rapida per il chartplotter Garmin
assegnato al tasto. '

Schermo del telecomando

4 Heading Hold
A 138°M

PROP | SOG (MPH)
2 | 05

@ Mostra lo stato operativo del trolling motor.

Ad esempio, quando é attivato il controllo manuale, viene
indicato lo stato Manuale e, quando ¢ attivato il mantenimento
direzione, viene indicato lo stato Mant heading con il relativo
punto impostato in gradi.

Indica lo stato della batteria del trolling motor.

Verde: la batteria del motore & carica.

Giallo: la batteria del motore € scarica.

0sso: la batteria del motore € molto scarica.
SUGGERIMENTO: & possibile modificare I'aspetto dello stato
della batteria del trolling motor in modo che mostri un valore
numerico invece di un'icona (Impostazioni del trolling motor,
pagina 9).

E possibile visualizzare il livello della batteria del telecomando
premendo ==.

< Indica lo stato dell'elica.
Quando viene visualizzata l'icona dell'elica, I'elica ¢ attivata.
Quando non viene visualizzata l'icona del I'elica, I'elica & disatti-
vata.

~ Indica la potenza del segnale GPS del trolling motor.

1 Richiede una connessione a un chartplotter Garmin compatibile. Per istruzioni,
consultare il Manuale Utente del chartplotter.

Navigazione nei menu
E possibile utilizzare il menu e i tasti freccia per navigare nel
menu del telecomando.

- Premere per aprire il menu, premere =.

* Per passare da una voce di menu all'altra, premere - € a.
» Per selezionare una voce di menu, premere ).

» Per tornare a una voce di menu precedente, premere «.

« Per uscire dal menu, premere = o ( ripetutamente fino a
raggiungere la schermata principale.

Calibrazione del telecomando

AVVISO

Calibrare la bussola elettronica all'esterno. Per migliorare la
precisione della direzione, non sostare nelle vicinanze di oggetti
che potrebbero influenzarne i campi magnetici, ad esempio
veicoli, edifici o cavi elettrici posizionati ad altezza uomo.

E necessario calibrare la bussola nel telecomando prima di

poter controllare il motore tramite gesti. Se i controlli tramite
gesti non funzionano correttamente dopo la calibrazione, &

possibile ripetere il processo piu volte.

1 Selezionare = > Impostazioni > Controllo remoto >
Calibra.

2 Selezionare Inizio e seguire le istruzioni visualizzate.

Associazione del telecomando

Il telecomando viene associato al trolling motor direttamente in
Garmin, ma potrebbe essere necessario ripetere I'associazione
se la connessione viene interrotta.

1 Accendere il trolling motor.

2 Sul pannello dello schermo del trolling motor, premere () tre
volte per attivare la modalita di associazione.

L'icona 2 sul pannello dello schermo del trolling motor
diventa blu durante la ricerca di una connessione.

3 Portare il telecomando a una distanza di massimo 1 m (3
piedi) dal pannello dello schermo del trolling motor.

4 Accendere il telecomando.

5 Sul telecomando, selezionare = > Impostazioni >
Controllo remoto > Associa > Inizio.
L'icona 2 sul pannello dello schermo del trolling motor
diventa verde quando la connessione viene stabilita
correttamente.

Pedale

E possibile utilizzare il pedale per far funzionare il motore
elettrico.

4

Pedale



@ | Controllo Tenere premuto per accendere l'elica alla velocita
momentaneo |impostata.
dell'elica Rilasciare per arrestare I'elica.
() |Rotella della | Girare la rotella in direzione opposta a se stessi per
velocita aumentare la velocita dell'elica o del cruise control.
Girare la rotella verso di sé per ridurre la velocita
dell'elica o del cruise control.
NOTA: la rotella della velocita non & attiva quando &
attivato il punto di ormeggio.
@ Sterzare con |Premere il pedale con la punta del piede per ruotare
il pedale il motore in senso orario.
Premere il pedale con il tallone per ruotare il motore
in senso antiorario.
NOTA: quando si attiva il punto di ormeggio o il
mantenimento della direzione oppure si sta
seguendo una rotta, premere il pedale per ripren-
dere il controllo manuale alla velocita dell'elica
precedente.
@ |LED di stato |Indica lo stato del pedale (/ndicatore di stato,
pagina 5).
® Controllo Premere per accendere e spegnere l'elica (Attiva-
= |continuo zione e disattivazione dell'elica, pagina 6).
* | dell'elica
® | Manteni- Premere per impostare e mantenere la direzione
4+ |mento corrente (Mantenimento della direzione,
# | direzione pagina 7).
Premere per disattivare il mantenimento direzione,
arrestare I'elica e riprendere il controllo manuale.
SUGGERIMENTO: se lo si desidera, & possibile
disattivare questa funzione (Disattivare la funzione
di mantenimento direzione sul pedale, pagina 5).
@ Punto di Premere per attivare il punto di ormeggio. Il punto di
ry ormeggio ormeggio utilizza il motore elettrico per mantenere la
posizione (Mantenimento della posizione,
pagina 7).
Premere per disattivare il punto di ormeggio e
tornare alla modalita di virata precedente.

Installazione delle batterie
Il pedale pud funzionare con due batterie alcaline AA, NiMH o al

litio (non incluse). Per ottenere risultati ottimali, utilizzare batterie

al litio.

1 Sollevare il pit possibile la parte anteriore del pedale.

2 Stringere i lati del coperchio della batteria @ e tirarlo verso
I'alto per rimuoverlo.

3 Inserire due batterie AA rispettando la polarita.

4 Posizionare il coperchio sulle batterie e spingerlo verso il
basso finché entrambi i lati non scattano in posizione.

Associazione del pedale

Il pedale viene associato al trolling motor in fabbrica, ma

potrebbe essere necessario ripetere I'associazione se la

connessione viene interrotta.

1 Accendere il trolling motor.

2 Sul pannello dello schermo del trolling motor, premere () tre
volte per attivare la modalita di associazione.
L'icona 2 sul pannello dello schermo del trolling motor
diventa blu durante la ricerca di una connessione.

3 Portare il pedale a una distanza di massimo 1 m (3 piedi) dal
pannello dello schermo del trolling motor.

4 Collegare il pedale all'alimentazione utilizzando il cavo di
alimentazione oppure inserire le batterie per accenderlo.

5 Entro 30 secondi dall'accensione del pedale, tenere premuto
& finché il LED di stato non diventa blu.
6 Rilasciare &.

Il LED di stato sul pedale diventa blu durante la ricerca di una
connessione, quindi si spegne quando I'associazione con il
trolling motor viene effettuata correttamente.

L'icona 2 sul pannello dello schermo del trolling motor
diventa verde quando la connessione viene stabilita
correttamente.

Indicatore di stato
Il LED sul pedale ne indica lo stato.

Siillumina in verde Il pedale si sta accendendo.

E in corso I'associazione del pedale. Il LED si
spegne quando avviene il collegamento al
trolling motor o quando il processo di associa-
zione va in timeout senza che sia avvenuto il
collegamento.

Siillumina in blu

Lampeggia in verde
quando si preme un
pulsante

Il pedale & collegato al trolling motor e invia il
comando del pulsante premuto.

Lampeggia in rosso
quando si preme un
pulsante

Il pedale non ¢ collegato al trolling motor.

Il LED si spegne quando il pedale € connesso
al trolling motor e non invia comandi, prolun-
gando la durata della batteria.

Spento

Disattivare la funzione di mantenimento
direzione sul pedale

Per evitare di attivarla accidentalmente, & possibile disattivare la
funzione di mantenimento direzione sul pedale.

1 Accertarsi che il pedale sia alimentato.
2 Sul pedale, premere rapidamente 2 6 volte.

Pedale



Il LED di stato diventa verde per 1 secondo per indicare che
la funzione di mantenimento della direzione & disattivata sul
pedale.

SUGGERIMENTO: per attivare nuovamente il mantenimento
della direzione, premere rapidamente & 6 volte. Il LED di stato
diventa verde per 1 secondo per indicare che la funzione di
mantenimento della direzione & attivata sul pedale.

Funzionamento

E possibile utilizzare il telecomando, il pedale, un chartplotter
Garmin compatibile o qualsiasi combinazione di questi
dispositivi per utilizzare il trolling motor.

In generale, la maggior parte delle istruzioni fornite per il
telecomando si applica anche a un chartplotter collegato. Per
istruzioni specifiche sul chartplotter, consultare il Manuale
Utente piu recente dello stesso.

NOTA: alcune funzioni disponibili quando si utilizza il

telecomando e il chartplotter non sono disponibili quando si
utilizza solo il pedale.

Attivazione e disattivazione dell'elica

Non utilizzare il motore in aree in cui sono presenti persone in
acqua che potrebbero entrare a contatto con le parti in
movimento del motore.

1 Se necessario, posizionare il trolling motor (Dislocare il
motore dalla posizione di riposo, pagina 1).

NOTA: I'elica non pud essere attivata quando il trolling motor
€ in posizione di riposo.
2 Sul telecomando o sul pedale, premere & per attivare I'elica.
3 Premere & per arrestare I'elica.

Regolare la velocita del trolling motor

E possibile regolare la velocita del trolling motor utilizzando il

telecomando o il pedale.

1 Se necessario, premere® sul telecomando o virare con il
pedale per accedere alla modalita manuale.

2 Selezionare un'opzione:

» Sul telecomando, premere a € - per aumentare e
diminuire la velocita del motore.
» Sul pedale, ruotare la ruota del sensore di velocita

allontanandola da sé e avvicinandola verso di sé per
aumentare e diminuire la velocita del motore.

Il campo PROP sul telecomando indica graficamente la
velocita dell'elica (Pannello dello schermo del trolling motor,
pagina 2).
3 Se necessario, attivare l'elica (Attivazione e disattivazione
dell'elica, pagina 6).
La velocita dell'elica selezionata viene mantenuta se I'elica &
disattivata o se si avvia un'altra funzione del motore, ad esempio
cruise control o punto di ormeggio.

Attivazione della velocita massima
1 Sul telecomando, premere (3.

La velocita dell'elica del trolling motor arriva rapidamente al
valore massimo.

2 Premere (3 per tornare alla velocita precedente.

SUGGERIMENTO: a velocita massima, & possibile premere
~ sul telecomando per diminuire lentamente la velocita
dell'elica.

Mantenere la velocita

Prima di poter utilizzare la funzione cruise control, € necessario
calibrare il trolling motor (Calibrazione del motore elettrico,
pagina 2).

La funzione cruise control & una funzione dell'autopilota che
imposta e mantiene una velocita specifica rispetto al fondo,
adeguandosi automaticamente alle variazioni della corrente e
del vento.

NOTA: é possibile attivare la funzione cruise control solo dal
telecomando, ma & possibile controllare la velocita e la direzione
sia dal telecomando che dal pedale.

1 Sul telecomando, premere ‘©.
La funzione cruise control & abilitata alla velocita attuale.

2 Utilizzando il telecomando o il pedale, regolare la velocita
secondo necessita.

3 Utilizzando il telecomando o il pedale, regolare la direzione
secondo necessita.

SUGGERIMENTO: ¢ possibile utilizzare la funzione cruise
control per impostare la velocita durante I'utilizzo della
funzione di mantenimento direzione (Mantenimento della
direzione, pagina 7) o quando si segue una rotta
(Navigazione di una rofta, pagina 8).

Per disattivare la funzione cruise control e disattivare I'elica, &
necessario premere’®.

Azionamento dell'elica in caso di dislocamento
parziale

E possibile utilizzare I'elica del trolling motor con il motore
dislocato solo in parte, ad esempio quando si superano alghe o
ostacoli sommersi.

1 Con il motore in posizione dislocata, tirare in alto il cavo di
trazione fino a quando non si arresta per rilasciare il fermo e
continuare a tenerlo stretto.

2 Tirare il cavo di trazione verso l'alto e all'indietro per sollevare
lentamente il motore fino a quando non si trova in una
posizione adeguata per superare le alghe o I'ostacolo.

La rotazione dell'elica si arresta e il motore ruota da un lato.

3 Utilizzare il telecomando o il pedale per accendere I'elica e
ruotare il motore secondo necessita.

NOTA: se si solleva il motore oltre il punto intermedio, I'elica
si arresta automaticamente come misura di sicurezza, ma il
motore non ruota di lato.

4 Dopo aver superato l'ostacolo, abbassare lentamente il
motore in posizione dislocata o sollevarlo in posizione di
riposo.

Dopo aver utilizzato il motore in posizione parzialmente

dislocata, potrebbe essere necessario ruotarlo manualmente su

un lato prima di sollevarlo in posizione di riposo in modo che sia
posizionato correttamente sulle guide del supporto.

Virata

Virata manuale del trolling motor

La modalita manuale & la modalita operativa predefinita del
trolling motor. In modalita manuale, & possibile regolare la
direzione e la velocita del trolling motor in base alle necessita.

NOTA: per impostazione predefinita, il trolling motor & in
modalita manuale quando viene acceso.

1 Se necessario, sul telecomando, selezionare ®.
2 Selezionare un'azione:
« Utilizzando il telecomando, premere { e » per virare.

NOTA: ¢ inoltre possibile utilizzare i controlli tramite gesti
per virare l'imbarcazione manualmente utilizzando il
telecomando (Uso dei controlli tramite gesti per sterzare,
pagina 7).

Funzionamento



» Utilizzando il pedale, premere con le dita dei piedi e con il
tallone per virare.

Mantenimento della direzione

Prima di poter utilizzare la funzione di mantenimento della
direzione, € necessario calibrare il trolling motor (Calibrazione
del motore elettrico, pagina 2).

Il mantenimento della direzione € una funzione dell'autopilota
che consente di impostare e mantenere la direzione corrente
dell'imbarcazione. E possibile impostare il comportamento della
funzione di mantenimento della direzione quando si tiene conto
della deriva (Modifica del comportamento Mantenimento
direzione, pagina 7).

1 Timonare l'imbarcazione nella direzione desiderata.

2 Sul telecomando o sul pedale, selezionare 1.

NOTA: ¢ possibile regolare la direzione da mantenere
premendo { e ) oppure utilizzando i controlli tramite gesti
(Uso dei controlli tramite gesti per regolare il mantenimento
direzione, pagina 7).
Per disattivare la funzione di mantenimento della direzione e
tornare alla modalita manuale, & necessario selezionare £ 0 ®
oppure premere il pedale.

Modifica del comportamento Mantenimento direzione

E possibile modificare il modo in cui la funzione di

mantenimento della direzione mantiene la direzione

dell'imbarcazione quando questa € interessata da vento o

corrente.

1 Sul telecomando, selezionare = > Impostazioni > Trolling
motor > Mant heading.

2 Selezionare un'opzione:

* Per mantenere l'imbarcazione puntata nella stessa
direzione indipendentemente dalla deriva,
selezionareAllin. Imb..

b

» Per mantenere l'imbarcazione puntata nella stessa
direzione tenendo conto della deriva, selezionare Vai a.

¢
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Mantenimento della posizione

Prima di poter utilizzare la funzione del punto di ormeggio, &
necessario calibrare il trolling motor (Calibrazione del motore
elettrico, pagina 2).

Il punto di ormeggio & una funzione dell'autopilota che utilizza il
GPS per impostare e mantenere la posizione utilizzando il
trolling motor, come se fosse stato utilizzato un ormeggio fisico.

1 Se necessario, condurre l'imbarcazione verso una posizione
in cui si desidera impostare il punto di ormeggio.

2 Sul telecomando o sul pedale, selezionare &.
NOTA: & possibile regolare la posizione del punto di
ormeggio a una distanza di 1,5 m (5 piedi) premendo un
tasto freccia sul telecomando oppure tramite i gesti (Uso dei
controlli tramite gesti per regolare la posizione mantenuta,
pagina 7).

Per disattivare il punto di ormeggio, & possibile premere

nuovamente & o virare con il pedale.

Controlli tramite gesti

E possibile puntare o muovere il telecomando per interagire con
il trolling motor. E necessario calibrare la bussola nel trolling
motor (Calibrazione del motore elettrico, pagina 2) e la bussola
nel telecomando (Calibrazione del telecomando, pagina 4)
prima di poter utilizzare i controlli tramite gesti.

Uso dei controlli tramite gesti per sterzare

E possibile sterzare il motore puntando il telecomando.

1 Se necessario, attivare I'elica (Attivazione e disattivazione
dell'elica, pagina 6).

2 Tenere premuto ®.

3 Tenendo premuto @, puntare il telecomando a sinistra o a
destra per ruotare il timone a sinistra o a dritta.

4 Rilasciare @ per arrestare la rotazione.

Uso dei controlli tramite gesti per regolare il mantenimento

direzione

E possibile spostare il telecomando per regolare il

mantenimento direzione (Mantenimento della direzione,

pagina 7).

1 Se necessario, attivare I'elica (Attivazione e disattivazione
dell'elica, pagina 6).

2 Tenere premuto &.

3 Puntare il telecomando verso il punto in cui si desidera
regolare il mantenimento direzione.

4 Rilasciare % per impostare la direzione.

Uso dei controlli tramite gesti per regolare la posizione

mantenuta

E possibile spostare il telecomando per regolare la posizione

quando si utilizza la funzione del punto di ormeggio

(Mantenimento della posizione, pagina 7).

1 Tenere premuto &.

2 Puntare il telecomando nella direzione in cui si desidera

spostare la posizione.

La posizione si trova a 1,5 m (5 piedi) nella direzione di

puntamento.

Rilasciare &.

4 Ripetere questa procedura fino a raggiungere la posizione
desiderata.

w

Waypoint
| waypoint vengono utilizzati per contrassegnare le posizioni in
modo da potervi tornare in seguito.

Quando si collega il trolling motor a un chartplotter, i waypoint
memorizzati sul chartplotter vengono sincronizzati con quelli
memorizzati sul trolling motor. L'aggiunta, I'eliminazione o la
modifica dei waypoint su un dispositivo viene applicata
automaticamente ai waypoint memorizzati sull'altro dispositivo.

E possibile salvare fino a 5000 waypoint.

Creazione di un waypoint
E possibile salvare la posizione corrente come waypoint.

1 Se necessario, condurre l'imbarcazione a una posizione che
si desidera salvare come waypoint.

2 Sul telecomando, premere Q..

Funzionamento



Navigazione verso un waypoint
1 Sul telecomando, selezionare = > Waypoint.

Viene visualizzato un elenco dei dieci waypoint piu vicini.
2 Selezionare un waypoint.
Selezionare Naviga verso.

4 Accendere I'elica (Attivazione e disattivazione dell'elica,
pagina 6).
Il trolling motor raggiunge la posizione del waypoint
(Navigazione, pagina 9) .

w

Visualizzazione dei dettagli del waypoint
1 Sul telecomando, selezionare = > Waypoint.

Viene visualizzato un elenco dei dieci waypoint piu vicini.
2 Selezionare un waypoint.
3 Selezionare Leggi.

Modifica del nome di un waypoint
1 Sul telecomando, selezionare = > Waypoint.

Viene visualizzato un elenco dei dieci waypoint piu vicini.
2 Selezionare un waypoint.
3 Selezionare Modifica.
4 Inserire un altro nome per il waypoint.

Eliminazione di un waypoint
1 Sul telecomando, selezionare = > Waypoint.

Viene visualizzato un elenco dei dieci waypoint piu vicini.
2 Selezionare un waypoint.
3 Selezionare Elimina.

Rotte

Un percorso € una sequenza di posizioni che conduce alla
destinazione finale.

Quando si collega il trolling motor a un chartplotter, le rotte
memorizzate sul chartplotter vengono sincronizzate con quelle
memorizzate sul trolling motor. L'eliminazione o la modifica delle
rotte su un dispositivo viene applicata automaticamente alle
rotte memorizzate sull'altro dispositivo. E possibile creare rotte
solo sul chartplotter.

E possibile salvare fino a 100 rotte.

Navigazione di una rotta
1 Sul telecomando, selezionare = > Percorsi.

Viene visualizzato un elenco delle dieci rotte piu vicine.
2 Selezionare una rotta.
Selezionare Naviga verso.
4 Selezionare un'opzione:

» Per seguire la rotta dal punto di partenza, selezionare
Inoltra.

» Per seguire la rotta dal punto d'arrivo, selezionare Ordine
inverso.

» Per spostarsi dalla posizione corrente all'inizio della rotta,
quindi navigare lungo la rotta, selezionare Dall'inizio.

5 Attivare I'elica (Attivazione e disattivazione dell’elica,
pagina 6).
Il motore elettrico resta azionato lungo la rotta nella direzione
scelta (Navigazione, pagina 9).

Quando ci si avvicina alla fine della rotta, per impostazione
predefinita, il motore elettrico passa alla funzione di blocco
ancora e mantiene la posizione fino alla fine della rotta. E
possibile modificare questo comportamento nelle impostazioni
(Impostazioni del trolling motor, pagina 9).

w

Visualizzazione dei dettagli di una rotta
1 Sul telecomando, selezionare = > Percorsi.

Viene visualizzato un elenco delle dieci rotte piu vicine.
2 Selezionare una rotta.
3 Selezionare Leggi.
Modifica del nome di una rotta
1 Sul telecomando, selezionare = > Percorsi.
Viene visualizzato un elenco delle dieci rotte piu vicine.
Selezionare una rotta.
Selezionare Modifica.
Inserire il nuovo nome della rotta.

HWODN

Eliminazione di una rotta
1 Sul telecomando, selezionare = > Percorsi.
Viene visualizzato un elenco delle dieci rotte piu vicine.
2 Selezionare una rotta.
3 Selezionare Elimina.

Tracce

La traccia € la registrazione della rotta seguita
dall'imbarcazione. La traccia in corso di registrazione viene
definita traccia attiva ed & possibile salvarla. E possibile salvare
fino a 50 tracce.

Quando si collega il trolling motor a un chartplotter, la traccia
attiva e le tracce salvate memorizzate sul chartplotter vengono
sincronizzate con la traccia attiva e le tracce salvate
memorizzate sul trolling motor. L'aggiunta, I'eliminazione o la
modifica delle tracce attive e salvate su un dispositivo viene
applicata automaticamente alle tracce attive e salvate sull'altro
dispositivo.
Salvare la traccia attiva
La traccia in fase di registrazione viene detta traccia attiva. E
possibile salvare la traccia attiva e utilizzarla in un secondo
momento.
E possibile salvare fino a 50 tracce sul trolling motor.
1 Sul telecomando, selezionare = > Tracce > Salva traccia
attiva.
La traccia attiva viene salvata con la data corrente come
nome.

2 Cambiare il nome della traccia salvata (opzionale).

Cancellare la traccia attiva
Selezionare = > Tracce > Cancella traccia attiva.

La memoria delle tracce viene cancellata e la registrazione
della traccia attiva prosegue.
Navigazione verso l'inizio di una traccia attiva

La traccia in fase di registrazione viene detta traccia attiva. E
possibile tornare dalla posizione corrente al punto di partenza
della traccia attiva seguendo la rotta effettuata.

1 Selezionare = > Tracce > Marcia indietro.

2 Accendere l'elica (Attivazione e disattivazione dell’elica,
pagina 6).
Il trolling motor torna al punto di partenza della traccia attiva
seguendo la rotta percorsa (Navigazione, pagina 9).

Navigazione lungo una traccia salvata

1 Selezionare = > Tracce > Tracce salvate.
Viene visualizzato un elenco delle dieci tracce salvate piu
vicine.

2 Selezionare una traccia salvata.

Selezionare Naviga verso.

4 Selezionare un'opzione:

» Per navigare sulla traccia salvata dall'inizio alla fine,
selezionare Inoltra.

w
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» Per navigare sulla traccia salvata dalla fine all'inizio,
selezionare Ordine inverso.

5 Accendere l'elica (Attivazione e disattivazione dell'elica,
pagina 6).
Il trolling motor resta azionato lungo la traccia salvata nella
direzione scelta (Navigazione, pagina 9).

Visualizzazione dei dettagli di una traccia salvata

1 Sul telecomando, selezionare = > Tracce > Tracce salvate.
Viene visualizzato un elenco delle dieci tracce salvate piu
vicine.

2 Selezionare una traccia salvata.

3 Selezionare Leggi.

Modifica del nome di una traccia salvata

1 Sul telecomando, selezionare = > Tracce > Tracce salvate.
Viene visualizzato un elenco delle dieci tracce salvate piu
vicine.

2 Selezionare una traccia salvata.

3 Selezionare Modifica.

4 Inserire un nuovo nome per la traccia salvata.

E

1

liminare una traccia salvata
Sul telecomando, selezionare = > Tracce > Tracce salvate.
Viene visualizzato un elenco delle dieci tracce salvate piu
vicine.
2 Selezionare una traccia salvata.
3 Selezionare Elimina.

Navigazione
Prima di navigare, & necessario calibrare il trolling motor
(Calibrazione del motore elettrico, pagina 2).
Il trolling motor utilizza il GPS per indirizzare I'imbarcazione
verso un waypoint o per seguire una rotta o una traccia.
1 Sul telecomando, selezionare un'opzione:
 Iniziare la navigazione verso un waypoint salvato
(Navigazione verso un waypoint, pagina 8).
 Iniziare la navigazione su una rotta salvata (Navigazione
di una rotta, pagina 8).
* Iniziare a ritracciare la traccia attiva (Navigazione verso
l'inizio di una traccia attiva, pagina 8).
* Iniziare a navigare lungo una traccia salvata (Navigazione
lungo una traccia salvata, pagina 8).

NOTA: ¢ inoltre possibile utilizzare il trolling motor per
seguire i percorsi di rotta automatica quando si avvia la
navigazione da un chartplotter collegato. Per ulteriori
informazioni, vedere il manuale utente del chartplotter.
La Navigazione viene visualizzata sullo schermo del
telecomando e il trolling motor indirizza automaticamente
l'imbarcazione verso la destinazione.

2 Regolare la velocita come si desidera.

Sospensione e ripresa della navigazione
1 Durante la navigazione, sul telecomando, selezionare
un'opzione:
» Per sospendere la navigazione continuando nella stessa
direzione alla stessa velocita, selezionare = > Standby.
* Per sospendere la navigazione e impostare il punto di
ormeggio, selezionare &
La navigazione si arresta e il trolling motor torna alla modalita
manuale o mantiene la posizione nel punto di ormeggio.
2 Selezionare = > Segui rotta o premere & per riprendere la
navigazione.

3 Se necessario, avviare I'elica.

Interruzione della navigazione
Selezionare = > Stop navigazione.

La navigazione si arresta e il trolling motor torna alla modalita
manuale.

Impostazioni

Impostazioni del trolling motor

Sul trolling motor, selezionare = > Impostazioni > Trolling
motor.

Wi-Fi: consente di impostare le preferenze della rete wireless
per il trolling motor (Impostazioni della rete wireless,
pagina 9).

Calibra: consente di calibrare la bussola del trolling motor
(Calibrazione del motore elettrico, pagina 2) e di impostare
I'offset prua del trolling motor (Impostazione dell'offset della
prua, pagina 2).

Unita: consente di impostare le unita di misura.

Batteria: modifica I'aspetto dell'indicatore della batteria del
trolling motor da un'icona a un valore numerico.

Lato di stivaggio elica: consente di impostare il lato del trolling
motor verso il quale deve ruotare I'elica per riporre il trolling
motor. Cio & utile durante lo stivaggio di altri elementi vicino
all'elica.

Accensione automatica attivata: consente di accendere |l
trolling motor quando si collega I'alimentazione al sistema.

Mant heading: consente di impostare il comportamento della
funzione di mantenimento direzione (Modifica del
comportamento Mantenimento direzione, pagina 7).

Arrivo nav.: consente di impostare il comportamento del trolling
motor quando si raggiunge la fine di una rotta. Con
I'impostazione Pto. Orm., il trolling motor mantiene la
posizione utilizzando la funzione di blocco dell'ancoraggio
quando l'imbarcazione raggiunge la fine della rotta. Con
I'impostazione Manuale, l'elica si spegne quando
I'imbarcazione raggiunge la fine della rotta.

/\ ATTENZIONE
Quando si utilizza lI'impostazione Manuale per 'opzione
Arrivo nav., occorre prepararsi a prendere il controllo
dell'imbarcazione.

Guadagno ancora: consente di impostare la risposta del trolling
motor in modalita punto di ormeggio. Se € necessario avere il
trolling motor piu reattivo e muoverlo piu rapidamente,
aumentare il valore. Se il motore si muove troppo, diminuire il
valore.

Guadagno navigazione: consente di impostare la risposta del
trolling motor durante la navigazione. Se € necessario avere
il trolling motor piu reattivo e muoverlo piu rapidamente,
aumentare il valore. Se il motore si muove troppo, diminuire il
valore.

Cancella dati utente: consente di eliminare tutti i waypoint, le
rotte, le tracce e la traccia attiva salvati.
NOTA: se si € collegati a un chartplotter, selezionando
questa opzione vengono cancellati i dati dell'utente dal
trolling motor e dal chartplotter collegato.

Ripristina predefiniti: consente di ripristinare le impostazioni
del trolling motor ai valori predefiniti.

Impostazioni della rete wireless
Sul telecomando, selezionare = > Impostazioni > Trolling
motor > Wi-Fi.

NOTA: nella parte superiore dello schermo viene visualizzato il
modo Wi-Fi® attivo.

Impostazioni



Modo: consente di impostare il modo Wi-Fi. E possibile
disattivare la tecnologia Wi-Fi, connettersi alla rete di un
chartplotter o creare un punto di accesso wireless per
utilizzare I'app ActiveCaptain® (Introduzione all'app
ActiveCaptain, pagina 10).

Impostazione > Nome: consente di impostare il nome
dell'access point wireless sul trolling motor (solo in modalita
ActiveCaptain).

Impostazione > Password: consente di impostare la password
per I'access point wireless sul trolling motor (solo in modalita
ActiveCaptain).

Impostazioni del telecomando

Sul telecomando, selezionare = > Impostazioni > Controllo
remoto.

Retroilluminazione: consente di regolare le impostazioni di
retroilluminazione. (Impostazioni di retroilluminazione,
pagina 10)

Segnale acustico: consente di impostare I'attivazione del
beeper per pressione di tasti e per allarmi.

Potenza: consente di impostare l'intervallo di tempo prima che il
telecomando si disattivi automaticamente.

Calibra: consente di calibrare il telecomando per le funzioni di
controllo gestuale (Calibrazione del telecomando, pagina 4).

Associa: consente di associare il telecomando al trolling motor
(Associazione del telecomando, pagina 4).

Lingua: consente di impostare la lingua del testo visualizzato.

Ripristina predefiniti: consente di ripristinare le impostazioni
predefinite del telecomando. Questa opzione ripristina le
impostazioni di configurazione predefinite sul telecomando,
ma non vengono rimossi i dati utente salvati.

Impostazioni di retroilluminazione
Sul telecomando, selezionare = > Impostazioni > Controllo
remoto > Retroilluminazione.

Tasti: consente di impostare la retroilluminazione da attivare
quando si preme un tasto.

Allarmi: consente di impostare la retroilluminazione da attivare
quando viene emesso un allarme acustico sul telecomando.

Timeout: consente di impostare l'intervallo di tempo prima che
la retroilluminazione venga disattivata.

Luminosita: consente di impostare il livello di luminosita della
retroilluminazione.

Esigenze e pianificazione della
manutenzione

AWVISO

Dopo aver utilizzato il motore in acqua di mare o in acqua
salmastra, & necessario risciacquare l'intero motore con acqua
dolce e applicare uno spray al silicone a base d'acqua
utilizzando un panno soffice. Evitare di spruzzare getti d'acqua
sul cappuccio sulla parte superiore della staffa durante il
risciacquo del motore.

Per mantenere la garanzia, € necessario eseguire una serie di
attivita di manutenzione ordinaria durante la preparazione del
motore per la stagione. Se si utilizza o si trasporta il motore in
ambienti asciutti e polverosi (viaggiando su strade sterrate, per
esempio), € necessario eseguire queste operazioni pil spesso
durante la stagione.

Per informazioni dettagliate sulle procedure, sull'assistenza e le
parti di ricambio, scaricare il Manuale di manutenzione del
Trolling motor Force dalla pagina Web garmin.com/manuals
[force_trolling_motor .

» Esaminare il cavo di alimentazione per verificare che non sia
usurato e ripararlo o sostituirlo laddove necessario @.

« Controllare e pulire i terminali di alimentazione e serrare i
dadi se necessario @.

« Lubrificare le cerniere e le boccole ®.

» Pulire e lubrificare il meccanismo del fermo di chiusura e
rilascio @.

+ Controllare i binari del supporto e sostituirli se necessario ®.

» Controllare il paraurti del supporto e se necessario, sostituirlo

» Pulire o sostituire gli anodi nel motore di trasmissione
dell'elica @.

Informazioni sul motore

Introduzione all'app ActiveCaptain

E possibile collegare un dispositivo mobile al trolling motor
utilizzando I'app ActiveCaptain. L'app consente di interagire in
modo rapido e semplice con il trolling motor e di aggiornare il
software del dispositivo.

1 Sul telecomando, selezionare = > Impostazioni > Trolling
motor > Wi-Fi > Modo > ActiveCaptain > Impostazione.

2 Inserire il nome e la password della rete.

3 Dall'app store sul dispositivo mobile, installare e aprire I'app
ActiveCaptain.

4 Avvicinare il dispositivo mobile al trolling motor.

5 Nelle impostazioni del dispositivo mobile, aprire la pagina
delle connessioni Wi-Fi e collegarsi al trolling motor
utilizzando il nome e la password inseriti nel passaggio
precedente.

Aggiornamento sofware con I'app ActiveCaptain
L'aggiornamento del software del trolling motor aggiorna anche
il software in tutte le periferiche collegate, come il pedale e il
telecomando.

E possibile visitare il sito garmin.com/videos/trolling_motor
_update/ e guardare un video di assistenza per il processo di
aggiornamento del software.

AVVISO

Gli aggiornamenti possono richiedere il download sull'app di file
di grandi dimensioni. Possono essere applicabili limitazioni al
download dei dati o addebiti dal provider del servizio Internet.
Contattare il provider del servizio Internet per ulteriori
informazioni sui limiti di dati o sugli addebiti.

Il processo di installazione potrebbe richiedere alcuni minuti.

NOTA: per aggiornare il trolling motor, &€ necessario connettere
il dispositivo mobile a una rete Wi-Fi dedicata sul trolling motor e
utilizzare I'app ActiveCaptain. Non & possibile aggiornare il
trolling motor utilizzando un chartplotter.
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1 Se necessario, configurare il trolling motor per I'utilizzo con Dimensioni in dislocamento
I'app ActiveCaptain (Introduzione all'app ActiveCaptain,

pagina 10).
2 Connettere il dispositivo mobile alla rete Wi-Fi dedicata sul
trolling motor.

La connessione alla rete Wi-Fi dedicata sul trolling motor
fornisce all'app le informazioni necessarie per scaricare i file
di aggiornamento appropriati.

3 Auwviare l'app ActiveCaptain.

4 Disconnettere il dispositivo mobile dalla rete Wi-Fi dedicata
sul trolling motor.

5 Connettere il dispositivo mobile a Internet

6 Nell'app ActiveCaptain, selezionare | miei dispositivi per la
nautica > Scarica.

NOTA: I'opzione per scaricare un aggiornamento viene Elemento Modello da 50 poll. ‘Modello da 57 poll.

visualizzata solo se € disponibile un aggiornamento software [0 461 mm (18 /g poll.) min. 488 mm (19 3/4¢ poll.) min.
per il dispositivo in uso. 721 mm (28 35 poll.) max. | 817 mm (32 '/g poll.) max.
L'app ActiveCaptain scarica I'aggiornamento sul dispositivo ® 708 mm (27 7/g poll.) 799 mm (31 7/4 poll.)
mobile.
) - . , . ) ® 648 mm (25 '/, poll.) min.  |737 mm (29 poll.) min.

7 Fl(l:lg)nnettetre il dispositivo mobile alla rete Wi-Fi dedicata sul 889 mm (35 poll.) max. 1,07 m (42 poll.) max.
rofing mofor. o _ _ @ 839 mm (33 /15 poll) min. 920 mm (36 %1 poll.) min.
L agglornamlento_ viene quindi trasferito al trolling motor. Per 1,1 m (43 546 poll.) max. 1,18 m (46 1/, poll.) max.
completare I'aggiornamento sono necessari fino a 30 minuti.

8 Al termine del trasferimento dell'aggiornamento sul trolling =
motor, spegnere quest'ultimo. I @

9 Quindi accendere il trolling motor.

Dopo circa 30 secondi, le spie della velocita sul display del —
motore lampeggiano per indicare che il software & in fase di —IC]
aggiornamento. ==

10 Verificare che il telecomando sia acceso e connesso.

Al termine dell'aggiornamento del software sul trolling motor, Elemento \Modello da 50 poll. Modello da 57 poll.
se & disponibile un aggiornamento per il telecomando, le spie | 931 mm (36 ""/4¢ poll.) 1,022 m (40 /4 poll.)
della velocita lampeggiano e sul telecomando inizia un conto 3 3

alla rovescia. Al termine del conto alla rovescia, il ® 402 mm (15 /4 poll.) 402 mm (15 /4 poll.)
telecomando visualizza & durante il completamento del @ 203 mm (8 poll.) 203 mm (8 poll.)

processo di aggiornamento. Per completare I'aggiornamento
sono necessari fino a 5 minuti.

11 Verificare che il pedale sia acceso e connesso.
Una volta completato I'aggiornamento del software sul trolling

Registrazione del dispositivo
Per un'assistenza completa, eseguire subito la registrazione in

linea.
motor, se € disponibile un aggiornamento per il pedale, la . . . . . .
spia sul pedale si illumina in viola mentre completa il * Eseguire la registrazione con I'app ActiveCaptain.
processo di aggiornamento. Quando la spia si spegne, » Conservare in un luogo sicuro la ricevuta di acquisto originale
I'aggiornamento & completato. o la fotocopia.
Dimensioni a riposo Contattare I'assistenza Garmin

» Per assistenza e informazioni, come manuali di prodotto,
domande frequenti, video e supporto clienti, visitare il sito
Web support.garmin.com.

@ * Negli Stati Uniti, chiamare il numero 913-397-8200 o

1-800-800-1020.
* Nel Regno Unito, chiamare il numero 0808 238 0000.

- In Europa,chiamare il numero +4 (0) 870 850 1241

@ 1.558 m (61%/4¢ poll.) min. ~ [1.712 m (67%/g poll.) min.
1.811 m (7154 poll.) max. |2.066 m (81%/4¢ poll.) max. .. .
® 300 mm (117355 poll) 340 mm (13 poll) Caratteristiche tecniche

Motore elettrico

Peso (motore, Modello da 50 poll.: 30 kg (66 libbre)
supporto e cavi) Modello da 57 poll.: 31,75 kg (70 libbre)

Peso (stabilizzatore) 0,54 kg (1,2 libbre)

Temperatura Da -5° a 40 °C (da 32° a 104 °F)
operativa

Temperatura di stoc- |[Da -40° a 85°C (da -40° a 185°F)
caggio

Caratteristiche tecniche 11
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Materiale

Supporto e alloggiamento motore: alluminio
Cappuccio albero, pannello dello schermo e
pannelli laterali: plastica

Albero motore: vetroresina

Classificazione di
impermeabilita

Cappuccio albero: IEC 60529 IPX5"
Alloggiamento del motore dello sterzo: IEC
60529 IPX72

Alloggiamento del pannello dello schermo: IEC
60529 IPX7

Alloggiamento del motore di trasmissione dell'e-
lica: IEC 60529 IPX83

Distanza di
sicurezza dalla
bussola

91 cm (3 piedi)

Lunghezza del cavo
di alimentazione

Modello da 50 poll.: 1,2 m (4 piedi)
Modello da 57 poll.: 1,1 m (3,5 piedi)

Tensione operativa

Da20a45Vcc

Amperaggio 60 A continua
ingresso
Interruttore/seziona- |42 V cc o superiore, adatto a 60 A continua

tore (non incluso)

NOTA: ¢ possibile proteggere il sistema utiliz-
zando un interruttore piu grande, non superiore a
90 A, se si lavora a temperature elevate o se si
condivide il circuito con altri dispositivi. E neces-
sario verificare che il cablaggio dell'imbarcazione
soddisfi gli standard di cablaggio marino utiliz-
zando un interruttore piu grande prima di
cambiarlo.

Consumo energetico
a36Vcc60A

Spento: 72 mW
Potenza massima: 2160 W

Frequenza radio

2,4 GHz @ 28 dBm nominali

Informazioni sulla spinta del motore e sull'assorbi-
mento di corrente

E possibile fare riferimento a queste tabelle per comprendere la
relazione tra il livello dell'acceleratore, la potenza di uscita e il
consumo di corrente del motore. Questi valori presuppongono
che si stia utilizzando un'elica Garmin ufficiale, in acque
relativamente calme, con il motore sufficientemente dislocato da
non ventilare e con tolleranze di £7 N m (5 Ibf) e £5 A.

Fonte di alimentazione da 24V cc

Livello acceleratore Spinta

Corrente

10% 25 N-m (6 Ibf) 2A
20% 45 N-m (10 Ibf) 3A
30% 70 N-m (16 Ibf) 6 A
40% 101 N-m (23 Ibf) 9A
50% 140 N-m (31 Ibf) 14 A
60% 184 N-m (41 Ibf) 21A
70% 233 N-m (52 Ibf) 29 A
80% 287 N-m (65 Ibf) 40 A
90% 345 N-m (78 Ibf) 54 A
100% 355 N-m (80 Ibf) 57 A
Fonte di alimentazione da 36 V cc

Livello acceleratore Spinta Corrente ‘
10% 21 N-m (5 Ibf) 1A
20% 41 N-m (9 Ibf) 2A
30% 69 N-m (16 Ibf) 4 A
40% 103 N-m (23 Ibf) 6A
50% 144 N-m (32 Ibf) 10A
60% 191 N-m (43 Ibf) 15A

11l componente resiste agli spruzzi d'acqua provenienti da qualsiasi direzione

(come la pioggia).

2| componente resiste allimmersione accidentale in acqua fino a 1 m per 30 min.
31l componente resiste all'immersione continua in acqua fino a 3 m di profondita.

Livello acceleratore ‘ Spinta ‘ Corrente
70% 246 N-m (55 Ibf) 21A
80% 307 N-m (69 Ibf) 29 A
90% 375N-m (84 Ibf) 39A
100% 445 N-m (100 Ibf) 54 A
Telecomando

Dimensioni (LxAxP) 152 x 52 x 32 mm (6 x 2 x 1"/, poll.)
Peso 109 g (3,8 once) senza batterie
Materiale Nylon rinforzato con fibra di vetro

Tipo di schermo

Anti-riflesso, MIP (Memory-In-Pixel)

transflettivo

Risoluzione dello schermo

R240 x 240 pixel

Dimensioni dello schermo
(diametro)

30,2 mm (1%/4¢ poll.)

Temperatura operativa

Da -15° a 55°C (da 5° a 131°F)

Temperatura di stoccaggio

Da -40° a 85°C (da -40° a 185°F)

Tipo di batteria

2 AA (non incluse)

Durata della batteria

240 ore, uso tipico

Frequenza radio

2,4 GHz @ 10,0 dBm nominali

Classificazione di impermea-
bilita

IEC 60529 IPX7

Distanza di sicurezza dalla
bussola

15 cm (6 poll.)

Pedale

Dimensioni (LxPxA)

303 x 221 x 110 mm (11754
811/16 x 4 5/16 poll.

Peso

1,8 kg (4 Ib)

Temperatura operativa

Da -15° a 55°C (da 5° a 131°F)

Temperatura di stoccaggio

Da -40° a 85°C (da -40° a 185°F)

lita

Classificazione di impermeabi-

IEC 60529 IPX7

Materiale

Plastica

Tensione operativa

Da 10 a 45 Vdc

Corrente tipica in ingresso

<1mA@ 12 Vdc

Corrente massima in ingresso

10mA @ 12 Vdc

zione)

Fusibile (sul cavo di alimenta-

2 A mini, tipo piatto

zione

Lunghezza del cavo di alimenta- |2 m (6,6 piedi)

Tipo di batteria

Due batterie AA (alcaline, NiMH o al
litio. Non in dotazione.)

Durata della batteria

Almeno 1 anno

Frequenza radio

2,4 GHz @ 0,8 dBm nominali

Distanza di sicurezza dalla
bussola

60 cm (2 piedi)
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